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Un capteur acquière une grandeur physique comme une température, une vitesse, une accélération, une 

concentration de gaz, un Ph, une force, une luminosité, etc. 

Cette grandeur physique est ce qu’il y a « en entrée » du capteur. 

Le capteur est conçu pour réagir à cette grandeur : il délivre « en sortie » une tension électrique qui varie à 

l’image des variations de la grandeur physique mesurée en entrée. 

 

Il y a donc une relation entre : 

→ La grandeur physique mesurée, 

→ La tension électrique qu’on récupère. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

La relation « Entrée / Sortie » peut être linéaire mais ce n’est pas nécessairement le cas. 

 

 Si le capteur est actif, il faut l’alimenter à l’aide d’une source de tension ; la fiche constructeur du capteur 

donne les tensions d’alimentation possibles ; il faut les respecter. 

 Si le capteur est passif, il n’a pas besoin d’être alimenté (sonde thermocouple par exemple). 

 

CAPTEUR 
Grandeur physique à acquérir 

Tension électrique Vout 

 

(image de la grandeur physique acquise) 

 SORTIE  

ENTRÉE 

SORTIE 
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Les capteurs sont fabriqués par des entreprises spécialisées en la matière. 

Les fabricants mettent leurs produits sur le marché (on peut les acheter) et les fiches techniques des produits 

sont fournies. On les trouve en ligne, sur Internet. 

 

Il faut toujours consulter cette fiche technique car on y trouve des informations indispensables (domaine 

d’utilisation, étendue de mesure, précision, type de donnée en sortie, dimensions, masse, etc.) 

 

Exemple 1 : Capteur de Distance analogique IR Sharp GP2Y0A21YK0F 10-80cm 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Dans cet exemple, le constructeur donne une courbe. 

Selon le besoin, ça peut suffire mais si on a besoin de l’équation ( )entréefsortie = , et bien on ne l’a pas. 

Comment trouver l’équation ? En mettant en œuvre la procédure d’étalonnage !  

 

Capteur de Distance analogique IR 
Sharp Sharp GP2Y0A21YK0F 10-80cm 

 

SORTIE 
(tension électrique) 

ENTRÉE 
(grandeur physique) 
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Exemple 2 : Capteur de température TMP36 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Dans cet exemple, le constructeur donne la réponse en mV/°C : 

Pour une variation de 1°C en entrée, la tension de sortie varie de 10 mV. 

De cette information on en déduit la proportionnalité (la linéarité) du comportement du capteur. 

On peut aussi construire l’équation qui exprime la température θ  (en °C) 

en fonction de la tension électrique délivrée par le capteur, outV  (en mV) : 

 

 

 

Prise telle quelle, l’information du constructeur donne donc : 

→ Un coefficient directeur valant 0,1 °C/mV (ou 10 mV/°C), 

→ Une ordonnée à l’origine valant 0 °C. 

Mais… L’ordonnée à l’origine est-t-elle bien nulle (pas d’offset) ? Le coefficient directeur vaut-il 10 tout rond ? 

le comportement linéaire est-il vraiment garanti ? Soit on fait pleinement confiance au constructeur et on 

prend ses informations, soit on préfère être vraiment sûr du comportement du capteur qu’on a entre les 

mains (celui-là et pas un autre) et dans ce cas, on prend le temps de l’étalonner. 

Selon le besoin, c’est 

l’équation ( )θoutV  qui peut 

être souhaitée : 

θ⋅= 10Vout
 

 mV °C 
°C mV 

outV1,0 ⋅=θ


